
  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  แบบปฏิบัติการ   1      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                       ชุดปมวันที่สินคา 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดปมวันท่ีสินคา 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อตองการใหนักศึกษามีการวางแผนในการปฏิบัติการชุดปมวันที่สินคา 
      2.  สามารถลําดับขั้นตอนการออกแบบชุดปมวันที่สินคาได 
      3.  สามารถกําหนดรหัสตําแหนงของอุปกรณแสดงขนตอนการทํางานได 
      4.  เพื่อใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติการชุดปมสินคา 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลวควบคุมทิศทางชนิด  5/2 
3.  ชุดปรังปรุงคุณภาพลม 

 
โจทย  : ตองการปมวันที่บนฝากลองบรรจุส่ิงของโดยการกดปุมส่ังงานใหกานสูบเคลื่อนที่ออก 
              ทําใหปมวันที่ยึดติดกับปลายแกนกดบนฝากลองเพื่อปมวันที่ 
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คําถาม :   จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 
 

คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   2      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                        ชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
       

ช่ือ-สกุล...........................................................         รหัส.........................    วันที.่.................................. 
 
 ชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อใหมีความเขาใจขั้นตอนการออกแบบชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
      2.  สามารถกําหนดรหัสของอุปกรณในวงจรอยางเหมาะสม 
      3.  เพื่อใหนักศึกษามีทักษะจากกาฝกปฏิบัติชุดขึ้นรูปชิ้นงาน 
  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานทางเดียว 
2.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินดวยลมกลับดวยสปริง 
3.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินดวยมือกดกลับดวยสปริง 
4.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 
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โจทย  :  ตองการใชกระบอกสูบทางเดียวในการขึ้นรูปชิ้นงาน  สําหรับการใชกระบอกสูบทางเดียว 
              ในการขึ้นรูปนี้  จําเปนตองทราบโมเมนตัมที่แนนอนในจังหวะที่ยืดออก  ซ่ึงสามารถควบคุม 
              โดยการใชวาลวควบคุมทิศทาง  (DIRECTIONAL CONTROL VALVE)  ควบคุมปริมาณลม 
               ที่จะเขากระบอกลม  การทํางานนี้จะมีประสิทธิภาพถาขนาดของวาลวควบคุมทิศทาง  
              (DIRECTIONAL CONTROL VALVE)  ที่ควบคุมกระบอกสูบมีขนาดที่เหมาะสม  สามารถ 
              จายลมไดมากพอกับปริมาณที่กระบอกสูบตองการ  ชุดขึ้นรูปชิ้นงานนี้ส่ังงานโดยการกดปุม   
              ซ่ึงอยูหางจากชุดขึ้นรูปไป  5  เมตร 
 
คําถาม :   จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  3      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี               ชุดควบคุมประตูหองเย็น 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดควบคุมประตูหองเย็น 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อใหมีความเขาใจการจัดลําดับอุปกรณในการใชงานของวงจร 
      2.  เพื่อใหเกิดความเขาใจถึงหลักการทํางานของวงจรชุดควบคุมประตูหองเย็น 
      3.  เพื่อใหเขาใจในการนําเอาระบบนิวแมติกสไปใชกับชุดควบคุมประตูหองเย็น 
  
 
 
 
 

 
 

 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  วาลว  5/2  เล่ือนล้ินไปกลับดวยลม 
3.  วาลวกันกลับสองทางจํานวน  2  ตัว 
4.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินดวยมือกดกลับดวยสปริง 
5.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 

โจทย  :  ตองการควบคุมประตูปด-เปดหองเย็น  (เชนในซูปเปอรมาเก็ต)  ซ่ึงปกติจะเปดอยูตลอดเวลา 
              โดยการกดสวิทซปด-เปดที่ขางประตู  ซ่ึงมีอยูทั้งดานในและดานนอกหองเย็น  (รวม  4  ปุม) 
              พนักงานที่จะเขาไปใหกดปุม  เปด  เมื่อเขาไปแลวก็กดปุม  ปด  ที่อยูอีกดาน 
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หมายเหตุ  :  ในภาวะปกติประตูจะเปดโดยกานสูบจะเคลื่อนที่ออกสุด 
คําถาม :   จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานตามที่ระบุไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   4      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                         ชุดคัดสินคา 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดคัดสินคา 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อใหนักศึกษาไดวางแผนที่จะออกแบบวงจรอยางเปนขั้นตอน 
      2.  เพื่อกําหนดรหัสแสดงขั้นตอนการทํางานของวงจรอยางถูกวิธี 
      3.  สามารถรูโครงสรางของอุปกรณในวงจร 
      4.  เพื่อตองการใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติของวงจร 
  
 
 
 
 

 
 
 

 
 

อุปกรณประกอบ 
1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  วาลว  5/2  เล่ือนโดยใชลมกลับดวยสปริง 
3.  วาลว  3/2  แบบมือกดเลื่อนกลับดวยสปริง 
4.  วาลวลมคู 
5.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 
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โจทย  : ตองการคัดสินคาที่ถูกสงมาตามสายพาน  โดยใชกระบอกสูบสองทางที่ถูกสั่งงานให 
              เคล่ือนที่ออกโดยการกดปุมส่ังวาลว  2  ตัวทั้งคู  ถากดปุมใดปุมหนึ่งหรือปลอยปุมใดกอน   
              กานสูบจะถอยกลับไปสูสภาวะเริ่มตนทันที 
 
คําถาม :   1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานตามที่ระบุไว 
     2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  5      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี      ชุดควบคุมการปด-เปดถังบรรจุขนาดใหญ 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดควบคุมการปด-เปดถังบรรจุขนาดใหญ 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อตองการใหนักศึกษาไดวางแผนในการฝกปฏิบัติ 
      2.  สามารถลําดับขั้นตอนการออกแบบชุดควบคุมการปด-เปดถังบรรจุได 
      3.  สามารถกําหนดรหัสตําแหนงของอุปกรณและแสดงขั้นตอนการทํางานได 
      4.  เพื่อใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติการจริง 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลว  5/2  ใชลมเล่ือนไปกลับ 
3.  วาลว  3/2  เล่ือนล้ินโดยลูกกลึงสองทาง 
4.  ซัตเทิลวาลว 
5.  วาลวหนวงเวลา 
6.  วาลว  3/2  ใชมือกด 
7.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 
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โจทย  :  ตองการควบคุมการปด-เปดถังบรรจุขนาดใหญ   ดวยกระบอกลมสองทิศทางที่ถูกควบคุม 
              โดย  LIMIT  SWITCH  และวาลวกดปุม 2  ตัว (กดสั่งงานที่ตัวใดตัวหนึ่งก็ได)  เมื่อกดปุม 
               ส่ังงานประตูถังบรรจุจะเปดออก  5  วินาทีแลวจึงจะปด  (เวลาเริ่มนับจากกระบอกสูบลม 
               เร่ิมยืดออก) 
 
คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

   2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   6      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                    ชุดทําความสะอาด 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดทําความสะอาด 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  เพื่อออกแบบวงจรชุดทําความสะอาดชิ้นงานไดอยางเหมาะสม 
      2.  สามารถอธิบายหลักการทํางานไดอยางถูกตอง 
      3.  ทําใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติชุดทําความสะอาดชิ้นงาน 
  
  
 
 
 
 

 
 
 

 
 

อุปกรณประกอบ 
1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลวปรับอัตราการไหลทางเดียว 
3.  วาลว  5/2  เล่ือนวาลวโดยใชลม 
4.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวโดยลูกกลึงทํางานสองทางกลับดวยสปริง 
5.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวโดยใชลม 
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6.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวใชมือกดกลับดวยสปริง 
โจทย  :  ตองการทําความสะอาดชิ้นงานในภาชนะ  โดยการใชกระบอกลมสองทิศทางเปนตัวพา 
              ภาชนะจุมในน้ํายาทําความสะอาด  ในลักษณะขึ้นและลงหลาย ๆ  คร้ังเมื่อกดปุมส่ังงาน  
              (START)  โดยที่ไมทําใหน้ํายาทําความสะอาดซึ่งปกติจะเปนสารเคมีอันตรายกระเด็น 
              ออกมาได  และหยุดการทํางานเมื่อกดปุมหยุด  (STOP)  โดยที่กระบอกสูบลมจะตองหยุด 
              อยูในตําแหนงถอยกลับสุด  (ภาชนะถูกยกขึ้น) 
 
คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

   2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  7      นิวแมตกิส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี              ชุดยกและขนถายชิน้งาน 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 ชุดยกและขนถายชิ้นงาน 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
      1.  สามารถจัดลําดับขั้นตอนการออกแบบชุดยกและขนถายชิ้นงาน 
      2.  สามารถออกแบบและกําหนดรหัสอุปกรณของวงจรไดอยางเหมาะสม 
      3.  ทําใหมีทักษะจากการฝกปฏิบัติชุดยกและขนถายชิ้นงาน 
  
  
 
 
 
 

 
 
 

 

 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  วาลว  5/2  เล่ือนวาลวโดยใชลมดัน 
3.  วาลว  3/2  เล่ือนวาลวโดยลูกกลึงทํางานสองทางกลับดวยสปริง 
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4.  วาลว  3/2  ใชมือกดสตารทกลับดวยสปริง 
5.  ชุดปรับปรุงคุณภาพลม 

โจทย  :  ตองการยกชิน้งานจากสายพานลางขึ้นสูช้ันบน  และถายชิ้นงานเขาสูสายพานบน  โดยใช
กระบอกสูบสองทิศทาง  2  ตัวทํางานดังนี ้ เมื่อช้ินงานมาสัมผัสตัวรับสัญญาณ  กลองจะถูก
ยกขึ้นดวยกระบอกสูบ ‘A’  (กระบอกลมยดื)  ไปยังชั้นทีส่อง  เมื่อถึงชั้นนี้กลองจะถูกผลัก 
เขารางลูกกลิ้งโดยกระบอกสูบ ‘B’  (กระบอกลมดนัชิน้งาน)   เมื่อกระบอกสูบ  ‘B’  ยืดออกสดุ
กระบอกสูบ ‘A’  จะถอยกลบั (ต่ําลง) และเมื่อกระบอกสบู ‘A’  ถอยกลับมาจนสดุ กระบอกสูบ 
‘B’ จึงจะ   ถอยกลับ 
แผนภาพแสดงลําดับขั้นการทํางาน  แสดงใหเห็นการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบทีละขั้น เปน
วงจรดังภาพ 
กระบอกสูบ ‘A’  ยังคงคางที่ตําแหนงถอยกลับสุดอยูอยางนั้น  จนกวากลองตอไปจะมาและ
เร่ิมวงจรการทาํงานใหม 
 

คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 
   2.  จงอธิบายหลกัการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  8      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                      โตะยกปรบัระดับ 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 โตะยกปรับระดับ 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหนักศึกษาสามารถมีการวาวแผนการดําเนินงานการออกแบบวงจรไฮดรอลิกส 
 2.  สามารถกําหนดรหัสลงในวงจรควบคุมการทํางานได 
 3.  สามารถนําอุปกรณมาใชงานในวงจรไดอยางเหมาะสม 
 4.  เพื่อใหเกิดทักษะจากการฝกปฏิบัติออกแบบโตะยกปรับระดับได 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลว  4/2  ทํางานโดยมือโยก 
4.  รีลีฟวาลว 
5.  กรองน้ํามันไฮดรอลิกส 
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6.  มอเตอรไฟฟา  
7.  ปมไฮดรอลิกส 

โจทย  :  กลองซึ่งถูกลําเลียงมาตามสายพานดานซายจะตองถูกยกขึ้นเพือ่สงไปตามสายพานดานขวา
ซ่ึงอยูสูงกวาโตะยกปรับระดับนี้ควบคุมการยกโดยกระบอกไฮดรอลิกสแบบสองทิศทาง  
กระบอกสูบจะยกขึน้สูตําแหนงที่สองเมื่อโยกวาลวควบคุม  และจะยังคงคางอยูตําแหนงนัน้ 
จนกวาจะโยกวาลวควบคุมกลับตําแหนงเดมิ 
 

คําถาม :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 
   2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 

 
คําตอบ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ   9      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                เครื่องเจียระไนยแนวระดับ 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่.................................... 
 
 เคร่ืองเจียระไนยแนวระดับ 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหเขาใจการจัดลําดับอุปกรณการใชงานในวงจรไฮดรอลิกสไดอยางถูกตอง 
 2.  สามารถออกแบบวงจรเครื่องเจียระไนยแนวระดับได 
 3.  เพื่อใหเกดิความเขาใจในการนําเอาระบบไฮดรอลกิสไปใชกบัเครื่องเจียระไนยแนวระดบัได 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
รายการอุปกรณ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลว  4/2  ใชมือโยก 
4.  วาลวปรับอัตราการไหลทางเดียว 
5.  วาลวระบายความดัน  
6.  กรองน้ํามัน 
7.  มอเตอรไฟฟา 
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8.  ปมไฮดรอลิกส 
โจทย  : ตองการใหกระบอกสูบแบบสองทิศทางในการขับเคลื่อนแทนเจยีระไนยไป-กลับ  และ 
              ตองการใหความเรว็ขาไปและกลบัมีความเร็วเทากันเพื่อใหช้ินงานมีคุณภาพดี 
 
คําถาม  :  จงออกแบบวงจรเพื่อควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกสใหสามารถทํางานไดตามตองการ 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม      แบบปฏิบัติการ  10      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                    รอกไฮดรอลิกส 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................    วันที.่................................... 
 

 รอกไฮดรอลิกส 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหรูและเขาใจในการวางแผนและออกแบบวงจรไฮดรอลิกส 
 2.  เพื่อนําอุปกรณที่มีความเหมาะสมมาใชในการออกแบบวงจร 
 3.  เพื่อใหเขาใจหลักการทํางานของมอเตอรไฮดรอลิกส 
  
 
 
 
 

 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  มอเตอรไฮดรอลิกส  2  ทิศทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลวควบคุมอัตราการไหลทางเดียว 
4.  วาลว  4/3  ควบคุมดวยคันโยก 
5.  วาลวปด-เปด  
6.  รีลีฟวาลว 
7.  เกจวัดอัตราการไหล 
8.  มอเตอรไฟฟา 
9.  กรองน้ํามัน 
10.  ปมไฮดรอลิกส 
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โจทย  : ตองการใชไฮดรอลิกสขับรอกโดยตองการใหหมุนไดทั้งสองทิศทางเพื่อมวนและคลาย 
              เสนเชือกสลิงและความเร็วตองสามารถปรับไดทั้งสองทิศทาง 
 
คําถาม  :  จงออกแบบวงจรเพื่อควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกสใหสามารถทํางานไดตามตองการ 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  11      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี               ชุดปอนชิ้นงานเขาเครื่องจักร 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................     วันที.่................................... 
 

 ชุดปอนชิ้นงานเขาเคร่ืองจักร 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหนักศึกษาไดฝกปฏิบัติการตอวงจรชุดปอนชิ้นงานเขาเครื่องจักร 
 2.  เพื่อวางแผนนําอุปกรณไปตอวงจรอยางถูกวิธี 
 3.  เพื่อใหนักศึกษาไดมีประสบการณในการตอวงจรไฮดรอลิกสและรูวิธีการแกปญหา 
  
 
 
 
 

 
 
 
อุปกรณประกอบ 

1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
2.  เกจวัดความดัน 
3.  วาลว  2/2  เล่ือนโดยลุกกล้ิงกลับดวยสปริง 
4.  วาลวควบคุมอัตราการไหลทางเดียว 
5.  วาลว  4/2  ควบคุมโดยมือโยก  
6.  รีลีฟวาลว 
7.  เกจวัดอัตราการไหล 
8.  กรองน้ํามัน 
9.  มอเตอรไฟฟา 
10.  ปมไฮดรอลิกส 
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โจทย  : ตองการใชกระบอกไฮดรอลิกสทําหนาทีป่อนชิ้นงานเขาเครื่องเจียระไนยผิวหนา  ควบคุม
การปอนเขาดวยวาลวมือโยก  ตองการใหกานสูบเคลื่อนที่ออกเพื่อปอนชิ้นงานที่มคีวามเร็ว
ปกติ  จนกระทั่งชิ้นงานสั่งงานวาลวลูกกล้ิงซ่ึงเปนตําแหนงที่ช้ินงานเขาสูตําแหนงที่เริ่มตน
ทําการเจียระไนย  จากตําแหนงนี้ความเร็วของกานสูบจะชาลงเพื่อใหไดผิวงานที่ดี  โดย
สามารถปรับคาความเร็วที่ตองการได 
 
ในจังหวะการถอยกลับ  กานสูบจะถอยกลับเมื่อส่ังงานดวยวาลวมือโยกตวัเดยีวกัน  และให
กลับดวยความเร็วปกต ิ

 
คําถาม  :  1.  จงออกแบบวงจร   เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

  2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
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 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   แบบปฏิบัติการ  12      ไฮดรอลิกส 
  มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี                      เครื่องฉีดพลาสติก 
       
ช่ือ-สกุล...........................................................       รหัส.........................     วันที.่................................... 
 
 เคร่ืองฉีดพลาสติก 
 จุดประสงคเชิงพฤติกรรม 
 1.  เพื่อใหนักศึกษาเขาใจการจัดลําดับขั้นตอนการออกแบบเครื่องฉีดพลาสติก 
 2.  เพื่อใหนักศึกษาจัดตําแหนงของอุปกรณไดอยางเหมาะสม 
 3.  นักศึกษามปีระสบการณจากการออกแบบวงจรและการใชอุปกรณไดอยางเหมาะสม 
 4.  สามารถแกปญหาไดตามหลักการออกแบบวงจรไฮดรอลิกส 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
 
อุปกรณประกอบ 
1.  กระบอกสูบชนิดทํางานสองทิศทาง  6.  วาลว  4/2  ควบคุมโดยมือโยก 
2.  ถังสะสมความดัน    7.  เชควาลว 
3.  รีลีฟวาลว     8.  กรองน้ํามัน 
4.  วาลวควบคุมอัตรการไหล   9.  มอเตอรไฟฟา 
5.  เกจวัดความดัน    10.  ปมไฮดรอลิกส 
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โจทย  : ตองการใชกระบอกไฮดรอลิกสเปนตัวพาชุดหัวฉดีของเครื่องฉีดพลาสติก  เขา-ออก  โดยใช
ปมขนาดเล็กแตตองการความเร็วสูง 

 
คําถาม  :  1.  จงออกแบบวงจร  เพื่อใหไดการทํางานที่ระบุไว 

  2.  จงอธิบายหลักการทํางานตามที่ไดออกแบบไว 
 
คําตอบ  :   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
วิธีการทดลอง 
 
 
 
  
 
 
 
 


