
แผนบรหิารการสอนประจําวิชา 

รายวิชา   ไฮดรอลิกสและนิวแมติกส 2                รหัสวิชา  5593704 
 (Hydraulics  and  Pneumatics  2) 
จํานวนหนวยกิต - ช่ัวโมง                  3(2-2) 
เวลาเรียน                     64  ช่ัวโมง/ภาคเรียน 

 

คําอธิบายรายวิชา 

 ศึกษาเกี่ยวกับชิ้นสวนและอุปกรณไฮดรอลิกสและนิวแมติกส พรอมทั้งศึกษาวิธีการ
ทํางาน  วิธีการตอวงจร  ศึกษาวิธีตาง ๆ  การวิเคราะหวงจร  การวิเคราะหการทํางาน  การออกแบบ 
วงจร 
 

วัตถุประสงคทั่วไป 

 1.  เพื่อใหมีความรูในการจําแนกระบบนิวแมติกสและระบบไฮดรอลิกส  พรอมอธิบาย
ความแตกตางและการนําไปใชงานระหวางระบบนิวแมติกสและระบบไฮดรอลิกสได 
 2.  เพื่อใหรูและเขาใจ  สามารถอธิบายพรอมเปรียบเทียบความแตกตางของนิวแมติกส
และไฮดรอลิกส  เครื่องอัดลมและปมไฮดรอลิกสได 
 3.  เพื่อใหมีความรูความเขาใจเกี่ยวกับอุปกรณในระบบนิวแมติกสและไฮดรอลิกส   
สามารถแยกประเภท  อธิบายหลักการทํางาน  คํานวณหาแรงและความเร็วลูกสูบได 
 4.  เพื่อใหมีความรูความเขาใจ  สามารถอธิบายหนาที่  หลักการทํางานของวาลวใน
ระบบนิวแมติกสและไฮดรอลิกสได 
 5.  เพื่อใหมีความรูและความเขาใจ สามารถเขียนรหัสอุปกรณและแผนภาพแสดงขั้นตอน
การทํางานของวงจรนิวแมติกสและไฮดรอลิกสได 
 6.  เพื่อใหมีความรูความเขาใจและมีทักษะในการออกแบบวงจรนิวแมติกสและไฮดรอ
ลิกส  พรอมสามารถอธิบายเหตุผลและหลักการทํางานของวงจรได 
 7.  เพื่อใหมีทักษะการใชเครื่องมือและอุปกรณในการฝกปฏิบัติดวยชุดฝกปฏิบัติการ 
นิวแมติกสและไฮดรอลิกส  เกิดความรูและทักษะ  การแกปญหา  การวางแผนอยางมีระบบ  การ
เขียนรายงานและการนําผลการฝกปฏิบัติงานไดอยางถูกตอง 
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เนื้อหา 

บทท่ี  1  ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับนิวแมติกสและไฮดรอลิกส       4  ช่ัวโมง 
 ระบบนิวแมติกส 
 ระบบไฮดรอลิกส 
 ความดัน 
 กฎเบื้องตนของลมอัด 
 หลักการพื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส 
 การสงผานแรงดวยระบบไฮดรอลิกส 
บทท่ี  2  เคร่ืองอัดอากาศและปมไฮดรอลิกส              8  ช่ัวโมง 
 เครื่องอัดลม 
 ประเภทของเครื่องอัดลม 
 ปมไฮดรอลิกส 
 การคํานวณหาปริมาตรการสงจายน้ํามันของปม 
 การบํารุงรักษาปมไฮดรอลิกส 
 การเสียหายของปมไฮดรอลิกส 
 เปรียบเทียบระหวางลมอัดและน้ํามันอัด 
บทท่ี  3  อุปกรณในระบบนวิแมติกส                6  ช่ัวโมง 
 กระบอกสูบชนิดทํางานทางเดียว 
 กระบอกสูบชนิดทํางานสองทาง 
 ความสามารถในการทํางานของกระบอกสูบ 
 การคํานวณหาคาแรงของกระบอกสูบ 
บทท่ี  4  วาลวในระบบนิวแมติกส                8  ช่ัวโมง 
 วาลวควบคุมทิศทาง 
 วาลวควบคุมอัตราการไหล 
 วาลวควบคุมความดัน 
 วาลวปด-เปดและวาลวแบบผสม 
 บทท่ี  5  การเขียนรหัสอุปกรณและแผนภาพการทํางานของวงจรนิวแมติกส            8  ช่ัวโมง 
 การกําหนดตําแหนงของวาลว 
 การกําหนดรหัสอุปกรณหรือวิธีแสดงขั้นตอนการทํางานในวงจรนิวแมติกส 
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 การเขียนรหัสอุปกรณโดยใชตัวเลข 
 การเขียนรหัสอุปกรณโดยใชตัวอักษร 
 การใชแผนภาพแสดงการทํางาน 
 การเขียนรหัสของอุปกรณในวงจรนิวแมติกสระบบ DIN ISO 1219 
บทท่ี  6  การออกแบบวงจรนิวแมติกส                     8  ช่ัวโมง 
 ชนิดของการควบคุมกระบอกสูบ 
 วงจรควบคุมแบบตอเนื่องและไมตอเนื่อง 
 ขั้นตอนการออกแบบ 
 วงจรนิวแมติกสไฟฟาพื้นฐาน 
 การควบคุมกระบอกสูบใหทํางานกึ่งอัตโนมัติและอัตฺโนมัติ 
 ระบบไฮดรอนิวแมติกส 
บทท่ี  7  อุปกรณทํางานในระบบไฮดรอลิกส        8  ช่ัวโมง
 กระบอกสูบในระบบไฮดรอลิกส 
 การคํานวณหาแรงลูกสูบ 
 โนโมแกรม  
 การคํานวณหาความเร็วลูกสูบ 
 การติดตั้งจับยึดกระบอกสูบ 
 มอเตอรไฮดรอลิกส 
 การควบคุมความเร็วรอบของมอเตอรไฮดรอลิกส 
บทท่ี  8  วาลวควบคุมความดันและควบคมุการไหล              6  ช่ัวโมง 
 หลักการเบื้องตนของวาลวควบคุมความดัน 
 การปรับคาความดัน 
 วงจรควบคุมความเร็วลูกสูบโดยวิธีการควบคุมการไหลของน้ํามัน 
 วงจรควบคุมความเร็วกระบอกสูบ 
บทท่ี  9  การออกแบบวงจรและการกําหนดขนาดอปุกรณไฮดรอลิกส             8  ช่ัวโมง 
 การออกแบบวงจรและการกําหนดขนาดอุปกรณ 
 วงจรทํางานที่ความเร็วสูงและความเร็วต่ํา 
 การคํานวณขนาดของอุปกรณไฮดรอลิกส 
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 วงจรลดแรงดัน 
 วิธีบํารุงรักษาและแกไขปญหาในระบบไฮดรอลิกส 
 

วิธีสอนและกิจกรรม 

 1.  วิธีสอนแบบบรรยายโดยเริ่มจากความสาํคัญในการนํานิวแมตกิสและไฮดรอลิกส
ไปใชในงานอตุสาหกรรมหรืองานทั่ว ๆ  ไป  เพื่อเปนการนําเขาสูบทเรียน  ซ่ึงมีการตั้งคําถามและ
ตอบคําถามจากผูเรียน 
 2.  วิธีสอนแบบอภิปราย  โดยการใหผูเรียนจัดแบงกลุมและกําหนดหัวขออภิปราย  
พรอมใหแตละกลุมทําการศึกษาคนควาเพื่อนําเสนอผลการอภิปรายของแตละกลุม  โดยมีผูสอน
เปนผูสรุปอีกครั้ง 
 3.  วิธีสอนแบบสาธิต  ผูสอนจะแสดงใหผูเรียนไดดูวิธีการการตอวงจรนิวแมติกส
และไฮดรอลิกสจากชุดฝกปฏิบัติ พรอมการกําหนดรหัสซึ่งเปนไปตามขั้นตอน จากนั้นใหผูเรียน
ไดทดลองฝกปฏิบัติโดยมีผูสอนคอยสังเกตการณ ถามีปญหาใหซักถามผูสอน 
 4.  วิธีสอนแบบปฏิบัติการ  โดยการแบงผูเรียนออกเปนกลุม ๆ  ตามความเหมาะสมของ
ชุดฝกปฏิบัติ  แลวใหผูเรียนทําการฝกปฏิบัติตามแบบปฏิบัติการที่กําหนดใหแลวนําผลที่ไดมา
เสนอและเขียนรายงานผลการปฏิบัติการสงผูสอน 
 5.  วิธีสอนแบบเนนการเรียนรูดวยตนเอง  โดยกําหนดประเด็นปญหาใหผูเรียนไปศึกษา
คนควาหาความรูดวยตนเอง จากหนังสือ ตํารา เอกสารหรือสวนที่เกี่ยวของจากภาคอุตสาหกรรม
และงานจริง พรอมสรุปจัดทํารายงาน นําสงผูสอน 
 6.  วิธีสอนแบบวิทยาศาสตร โดยการกระตุนใหผูเรียนกําหนดปญหาจากระบบนิวแม
ติกสและไฮดรอลิกสใหชัดเจน จากนั้นจึงใหหาคําตอบดวยการศึกษาคนควาดวยการทดลอง  ฝก
ปฏิบัติจนไดขอสรุปใหเปนไปตามขั้นตอน 
 

สื่อการเรียนการสอน 

  1.  เอกสารประกอบการสอน 
  2.  หนังสือ  ตําราและเอกสารที่เกี่ยวของ 
  3.  วีดิโอ 
  4.  แบบปฏิบัติการ 
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  5.  ชุดฝกปฏิบัติการ 
  6.  แผนโปรงใส  แผนภาพ 
 7.  เครื่องฉายภาพสามมิติ 
 

การวัดผลและประเมินผล 

  1.  การวัดผล 
   1.1  คะแนนระหวางภาคเรียน   = 70  คะแนน 
                1.1.1  การฝกปฏิบัติการ   = 40  คะแนน 
       1.1.2  การจัดทํารายงาน   = 10  คะแนน 
       1.1.3  สอบระหวางภาค   = 20  คะแนน 
       1.2  คะแนนสอบปลายภาคเรียน  = 30  คะแนน 
 

  2.  การประเมินผล 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 
คะแนนระหวาง 

80-100 
75-79 
70-74 
65-69 
60-64 
55-59 
50-54 
0-49 

= 
= 
= 
= 
= 
= 
= 
= 

A  
B+

B 
C+

C  
D+

D 
E 

 
 
   
   

 
 

 


